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DETAIL A
SCALE 2 : 3
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DETAIL B
SCALE 2 : 3

Remark :
- Total Weight : ~1.8kg (without the robot and its cables) 
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HoroBot B500

H1807-00-E00
Horosys SA | Rue Alexis-Marie-Piaget 72| 2300 La Chaux-de-Fonds

Tol. cotation: ISO 2768 classe f
Tol. forme & pos. ISO 2768 classe H

Ce plan est propriété de HoroSys SA. Il ne peut être reproduit ou transmis à des tiers sans notre accord.
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